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Instrumento confiable de disefio especial ~ORKLIFT CHILE -

Pantalla alfanumeérica Indicador de descarga de bateria ? Alta eficiencia
Eficiencia de carga superior al Py -

95% cumpliendo con los
requisitos de ahorro de energia 'y

e do omisonos Grua horquilla con bateria de litio Sin emisién.

4 Respetuoso con el medio ambiente

£ Larga vida util

Mas del 75% de la capacidad reservada después de 4000 turnos de

) gpeedines o . RuidO bajO. operacién'
arga del 100% realizada en 2 i F A ] 1 A ; F
horas como minimo d e tres ruedaS serie G2 L|.bre de m.e,tales pesados. \dhedfr:g;‘rgas larga que la baterfa de plomo-acido en iguales condiciones
5 m prCompatiblidad 1A S!n COI’I’O.S.IOFI.. 5 i ACi Garantiajdé calidad de 5 afios o diez mil horas para ensamblaje de
Eft’rtgn o S ap— — Gompatbiidad de 48 v /80 (T raccion dela nte ra) Sin volatilizacién de niebla acida. paranta e ce i ol P J
LED Wafug LED del interruptor que satlsfage la demanda.de aterias de litio de alto rendimiento.
(SIN USO) del asiento dn‘erer_\tes niveles de voltaje
Botn del teclado: frono do mano, . e con d € Tecnologia EPS
enrollar roteccién contra errores de
Boton del teclado: conexion incorporada que ofrece . L, . Py i i 1
LED de alarma de fallo - deE;ézﬂ%cneg e funcién de autoaislamiento en Puente de direccién de motor integrado, con w Eficiencia de tr. abajo
ICI I ) « e ..
LED de baterfa baja (SIN USO) /C-\?:romiedlefdtocom bacion e a.lto rendimiento de. seguimiento, estructura ) ’
Botén del teclado: ) : pro! simple y no contaminante. El pequefio radio de giro hace que la direccion sea flexible y sencilla.
Desplazar hacia abajo Boton del teclado: Configurar fallos perfecta que facilita el . 7. . ., . . ., DR ) -, DO
mantenimiento de los usuarios. Dispositivo de retroalimentacion de par, visualizacién de El camion tlefpe_ una v(ejloadgd_de conduccion y elevacion rapiday
) 2 imi i ACi : una mayor eficiencia de trabajo.
24P TECNOLOGIA DE CARGADOR angulo, acto de [nOV|m|§nto prgaso y.faul.de coptrolar o N . e o : ] i
Ahorro de energia y funcionamiento silencioso, sin mantenimiento, facil y flexible. odo de tres velocidades, alto rendimiento.
Configuraci6n estandar Dispositivo opcional
Mastil estandar de visién amplia Cabina e Libre de mantenimiento . . . Ly
Horquilla estandar Palanca de cambios lateral Alta Eficiencia y Ahorro Energético
Carro estandar clase || Rotador No es necesario agregar liquidos ni proteger contra el polvo.

Respaldo de carga

Valvula de control de dos carretes

Asiento estandar

Protector superior

Cubierta protectora para lluvia

Pantalla combinada LCD

Neumaticos macizos

Pasador de traccion

Luz de sefal LED, luz de advertencia LED (intermitente)
Alarma de retroceso

Dispositivo de desaceleracion de direccidon automatica

Estabilizador de carga

Luces de advertencia LED (giratorias/zumbadoras)
Neumaticos para colorear (blanco/verde)

Luz de trabajo trasera

Valla de acero

Tenedores largos

Componente hidraulico accesorio

Manguito de proteccion del cilindro de inclinacion
Color del cliente

Eslinga de elevacion de bateria

Sistema inteligente de gestion de flotas HELI

Sin mantenimiento diario.
Sin mantenimiento manual.

ﬁ Coémoda

Freno magnético en el eje motriz, el camidn puede estacionarse automaticamente

en pendiente o en plano.

El mango trasero con funcion de bocina contribuye a una postura sentada

La aplicacion de la tecnologia de direccidn asistida eléctrica y la carga
de 2 horas de alta eficiencia satisfacen la demanda de trabajode 6 a 8
horas.

Alta densidad de energia, tasa de autodescarga inferior al 1%
mensual, tasa de conversion de energia del 95%, rendimiento
superior de cargay descarga.

Flexible de cargar, facil de operar, sin impacto en la duracién de la bateria.

No es necesario cambiar la bateria, ahorra costes.
Con un sistema hidraulico optimizado, el camion es mas eficiente

estable al viajar hacia atras y a la comodidad y seguridad de la conduccion.
El interruptor combinado doble tipo automoévil mejora efectivamente

el nivel de comodidad de conduccidn.

Direccidn asistida accionada por sensor (opcional), mas comoda.

Embalaje automatico
Herramienta de conduccion

energéticamente y tiene un menor consumo de energia.
Ahorre mas del 80% de energia de iluminacién con luces LED.

El frenado regenerativo del motor puede reciclar mas energia eléctrica.

£ Alta Seguridad

Desaceleracién automatica en carreteras con curvas, mas inteligente y segura. Costo explicito CEED RIS CEEHDOIEY

La configuracion estandar de la luz de advertencia y el sistema OPS de conduccion mejoran la seguridad de todo el camiodn.

De acuerdo con las caracteristicas de los vehiculos industriales, logra un disefio de proteccién de seguridad que incluye los La superioridad de la griia horquilla con bateria de litio
materiales de la bateria de litio, el tipo de nucleo de la bateria, la técnica del paquete y la administracidon de energia del sistema. HELI se materializa en el costo de uso dentro del ciclo de Costo de

"Proteccién de circuito cerrado de seguridad de multiples nodos" que realiza proteccién de circuito vida del producto. electricidad

En comparacion con la grua horquilla con bateria de

cerrado de camidn en tiempo real en condiciones variables.
Costo de cambio

HELIFORKLIFT CHILE SPA Funcién de "afirmacion de bloqueo" durante la carga evitando la operacién de "conexidn y desconexion en caliente" plomo-acido, la gria horquilla con bateria de litio es mas Grua horquilla e bateria

. . de manera efectiva. conveniente para multiples turnos de trabajo. Tiene un de bateria de litio
Americo Vespucio 1445 Calle 9 Condominio 425, www.heliforklift.cl Funcién de "afirmacién de bloqueo" durante la carga impidiendo la operacién de "conexién y desco- ciosite Luplliel D =R DEffery) Ui wesie el s THnee ez - Graa horquilla con
Quilicura Agpia Il Galpén 27, nexion en caliente" de manera efectiva. to mas economico. bateria de plomo-acido
Tel: +56 9 9320 9186 Antofagasta
Santiago Tel: +56 9 9320 9186

Antofagasta www.heliforklift.cl
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Datos del fabricante y caracteristicas de disefio

Caractortsl oas | AMPLIAVISTAAMPLIA
XL e Nombro dol SabrCante oo s B S T e S s SE_S TCIA AME LA ,
1.02 Designacion del modelo CPD15 CPD16 ~CPD18 ~ CPD20 ‘ - Modelo dMé)?_ Altura Capacidad a 500 mm; centro de carga mést'ibl\ltjuarjaz‘aggrzmm) . ﬁgﬁlﬁ;%gi Peso de servicio (Kg)
1.03  Numero de configuracion SQ-GB2Li SQ-GB2Li SQ-GB2Li SQ-GB2Li J demasti ¢GRSO 16t 18t 20t 152t (a/p)e) 15t 16t 18t 2.0t
1.04  Capacidad de carga Q (ka) 1500 1600 1800 2000 — — T " Tibn s T — 2836 3111 3111 3461
1.056  Centro de carga ¢ (mm) 500 500 500 500 M250 2500 1500 1600 1800 2000 1775 pe 2862 3137 3137 3487
1.06  Tipode energia _Bateria _Bateria ~_ Bateria _ Bateria M300 3000 1500 1600 1800 2000 2025 57 2889 3164 3164 3514
1.07 Tipo de operador Sentado Sentado Sentado Sentado M330 3300 1500 1600 1800 2000 2175 57 2905 3180 3180 3530
1.08  Distancia entre ejes L1 (mm) 1292 1292 1400 1400 M350 3500 1500 1600 1750 2000 2275 gy 2915 3190 3190 3540
YT . e i s e R SEGE L . P RS b
2.01 Tipo de neumatico SE SE SE SE H M400 4000 1500 1600 1750 1950 2575 3.5 2973 3248 3248 3598
282 ... Nimero de neumaticos (delanfero/trasero) .. s s s S s S5 RPN R i i N . TN eI o e e
2.03  Banda de rodadura (centro del neumatico), delantera W3 (mm) 910 910 920 920 H1 M450 4500 1400 1500 1700 1850 2825 3-5 2999 3274 3274 3624
2.04  Banda de rodadura (centro del neumatico), trasera W2 (mm) 180 180 180 180 M500 5000 b Ll deay L s 3-3 3025 3300 3300 3650
2.05 Tamafio de neumatico delantero 18x7-8 18x7-8 200/50-10 200/50-10 M550 5500 1100 1200 1400 1400 3375 3.3 3106 3381 3381 3731
2.06  Tamafo de neumatico trasero 140/55-9 140/55-9 140/55-9 140/55-9 M600 6000 iail L 2hE 3-3 S5 Wb Sl el
Dimensiones Ast: Ancho del pasillo de apilamient angul t
3.01_ _ Distancia de carga L2 (mm) 365 365 365 372 sh Aneho getpastio de apiiamiento en angulo recto
3.02  Angulo de inclinacion del mastil, F/T alp (°) 5/7 5/7 5/7 5/7 a: Espacio libre, 200 mm
. ~-cluasmaubedl band - o s = — =
3794”. _Elevacioén liore H3 (mm) IIIIIIIIIIIIIIII 90 R 90 e 90 IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII 90 e MASTIL DE 2 ETAPAS LIBRE COMPLETO CON VISTA AMPLIA
3.05  Altura de elevacion estandar H (mm) 3300 3300 3300 3300 Méx. Altura Capacidad a 500 mm; Altura con mastil  Elevacion libre  Angulo de Peso de servicio (Kg)
3.06  Altura con el mastil bajado H2 (mm) 4039 4039 4039 4039 CPD15 CPD16 CPD18  CPD20 Jodsle, declevacin ... ce:: de Ca1f98? - baljio ;ﬂm) <°°: fzszf'd‘)) |r(1((:]I|r/1?3():Eo)n T
3.07  Altura del protector superior H4 (mm) 2040 2040 2040 2040 - - - - == i : - - =
- , ZM200 2000 1500 1600 1800 2000 1525 510 £ 2867 3142 3142 3492
3.08  Tamafio delahorquilaTxAxL ~ ~ L4&WTm@m) 36x100x920 36x100x920 36x100x920 40x122x920 N i Nota: E| eje vertical representa la capacidad de carga y el eje T o 1500 1600 1800 2000 1775 760 = 5895 3170 3170 3520
3.09 Carro portahorquillas segun DIN 15173 A/B 2A 2A 2A 2A §’, 1800 horizontal representa el centro de carga que se calcula desde ZM300 3000 1500 1800 1800 2000 2025 1010 57 2924 3190 3109 3549
3.10 Longitud hasta la cara de la horquilla I (mm) 1852 1852 1962 1967 9( 1500 [ la superficie frontal de las horquillas hasta la gravedad de la ZM330 3300 1500 1600 1800 2000 2175 1160 ey 12941 3216 3216 3566
3.11 Ancho promedio W1 (mm) 1060 1060 1120 1120 = R"“‘M*bx““‘% carga estandar. la carga estandar significa un cubo con una ZM350 3500 1500 1600 1750 2000 2275 1260 5-7 2952 3227 3227 3577
3.12  Radio de giro exterior r (mm) 1487 1487 1595 1595 2 1250 e e ey lonaitud de borde de 1000 mm. Guando el mastil se inclina 7M370 2700 1500 1600 1750 2000 2375 1360 5.7 2067 3242 3242 3592
3.13  Distancia al suelo en el mastil, cargado B (mm) 85 8 %0 %0 < 1000 ) N - , ZM400 4000 1500 1600 1750 1950 2575 1560 35 30117 3286 3286 3636
3.14  Distancia al suelo en el centro de la distancia entre ejes, cargado  H6 (mm) 100 100 100 100 e 750 hacia adelante, se utilizan horquillas no estandar o se cargan _ _ _ _
3.15  Ancho del pasillo de apilado derecho (tamafio de palet 1000x1000 mm, espacio libre: 200 mm)  Ast (mm) 3140 3140 3248 3248 500 mercancias grandes, se reducird la capacidad de carga. La NOTE : 1.5-2T: free lifted height 394 mm increased without backrest.
3.16  Ancho del pasillo e apilado derecho (tamafio de palet 1200x1200 mm, espacio libre: 200mm) ~ Ast (mm) 3363 3363 3471 3471 capacidad de carga del mastil estandar en diferentes centros
3.17  Ajuste lateral de las horquillas (fuera de las horquillas) Max./Min. W5 (mm) 960/200 960/200 1030/200 1030/245 CENTRO DE CARGA (mm) 500 700 900 1100 de carga se puede conocer a partir de esta tabla de carga.
Rendimiento
401 Velocidad de desplazamiento, cargado/descargado km/h 16/16 16/16 16/16 16/16
4.02 Velocidad de elevacion, cargada/descargada m/s 0.38/0.6 0.43/0.6 0.43/0.6 0.40/0.60 . - Capacidad a 500 mm: A e Elovacion bre Angulo de ~
4.03  Velocidad de descenso, cargado/descargado m/s 0.50/0.40 0.50/0.40 0.50/0.40 0.50/0.40 BATERIA DE LITIO Modélo Max. Mura ~ centodecarga ' bajado(mm) (conrespaldo) inciinacion Peso de servicio (Kg)
4.04  Rendimiento de gradiente con cargado. 5 20 200 20 2 — ) ) ) demastil - (mm) 15t 16t 18t 20t 152t 152t (alB)) 15t 16t 18 20t
4.05  Max. tirar de la barra de tiro con carga N 13500 13500 14500 5000 0000 s s O O s Configuracién Voltaje (V) Capacidad (Ah) ~~~ Supplier 7SM360 3600 1500 1600 1750 2000 1790 775 15 3038 3313 3313 3663
Peso CPD15/16SQ-GB2LI Estandar 404 ENEROC ZSM400 4000 1500 1600 1750 2000 1925 910 35 3065 3340 3340 3690
5.01  Peso total aproximado (sin bateria) kg 2990 3250 3350 3600 CPD18/20SQ-GB2LI Estandar 404 ENEROG 7ZSM435 4350 1400 1500 1700 1900 2040 1025 1.5 3089 3364 3364 3714
5.02 Carga por eje*: Descargado, delantero/trasero kg 1420/1570 1490/1760 1620/1730 1640/1960 ) ZSM450 4500 1400 1500 1700 1850 2090 1075 3.5 3099 3374 3374 3724
5.03  Carga por eje*: Cargado, delantero/trasero kg 3930/560 4170/680 4450/700 4850/750 = = Lo ZSM470 4700 s it D o s S A e sk o R e
Bateria 'ZSM480 4800 1350 1450 1650 1750 2190 1175 3.5 3119 3304 3394 3744
6.01  Voltaje de la bateria/capacidad nominal (K.) VIAh 48/404 48/404 481404 481404 ZSM500 5000 L DL 2290 1275 3-3 3139 3414 3414 3764
6.02 _ Peso de la bateria kg 265 265 270 270 i N R i 1410 3-3 AL R
Motor & Controlador - . ZSM600 6000 800 900 1000 1100 2640 1625 3-3 3210 3485 3485 3835
7.01  Motor de accionamiento: 60 min, Clasificacion kW 5.4%2 5.4x2 5.4x2 5.4x2 TECNOLOGIAS DE ENERGIAS RENOVABLES ZSM650 6500 i 00 s e e 1815 3-3 3248 3523 3523 3873
7.02 Motor de bomba: S3 15%. Clasificacion kw 1 11 11 11 ) L . ., ., , NOTA: 1,5-2T: altura de elevacion libre aumentada 364 mm sin respaldo.
7.03  Método de control del motor de accionamiento MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC Con eluso del excelente sistema de direccion con deteccion de carga y tecnologias de 1,5-2T: altura de elevacion libre aumentada 364 mm sin respaldo
7.04  Meétodo de control del motor de la bomba MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC energia renovable que controlan la CA, el montacargas ahorra mas energia y la hora de cuando se ensambla con polea.
7.05  Freno de serviciolfreno de estacionamiento _Eléctrica /Eléctrica Eléctrica/ Eléctrica Eléctrica /Eléctrica  FEléctrica/ Eléctrica trabajo de la bateria se extiende en un 15%.
7.06 Presion de alivio Mpa L5 21 1745 1745

NOTA: (1) Informacién detallada sobre la bateria, comuniquese con nuestros vendedores o ingenieros. (2) Para numero de configuracién, 2: Controlador ZAPI.




