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FORKLIFT CHILE

Instrumento confiable de disefio especial

Pantalla alfanumérica Indicador de descarga de bateria

Botdn del teclado: Salida/
Botdn de seleccién
del modo de conduccién

Botdn del teclado: Enter

LED de baja velocidad

Botén del teclado:
Enrollar hacia arriba

LED del interruptor del asiento

LED de estado del freno de mano = El medidor especial confiable muestra

completamente la condicidn de trabajo

LED de alarma de falla Botdn del teclado: Bajar

de todo el camidn, la deteccidn de fallas

LED de bateria baja LED de posicidn de aceite (NO USO)

y otra informacién importante, lo que

permite al operador dominar toda

Bot6n del teclado: Deslizar hacia abajo Botén del teclado: Configurar

la condicién del camién de manera
Pantalla ZAPI directa y conveniente.

Configuracién estandar

Dispositivo opcional

Estandar del sistema de deteccién de presencia del conductor Direccién sincronizada

Limitacién automatica de velocidad al girar Limitacién automatica de velocidad al girar
Neumaticos totalmente sélidos Cabina

Llenado automdtico de agua Parabrisas (parabrisas/ventana delantero, parabrisas/
Posicionador de horquilla integrado ventana superior, parabrisas/ventana trasero)
Asiento con suspension total

Luces LED para vehiculos completos

Luces de trabajo traseras dobles

Luz de advertencia de pitido giratoria

Estacionamiento automatico

Valvula de cuatro piezas, doble sobrecarga, manguera de gomay

Bloque de polea

Bateria de leoch doméstica

Horquilla de marcado CPD100-GB2 1820

HELIFORKLIFT CHILE SPA

Americo Vespucio 1445 Calle 9 Condominio 425,

Quilicura Agpia Il Galpdn 27,
Tel: +56 9 9320 9186 Antofagasta
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Grua horquilla
contrapesada a bateria serie G
(plomo-acido/litio)
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Sistema de conduccién dual Botdn de estacionamiento
integrado automatico

G SERIES 805-10 t

Alta estabilidad y confiabilidad

Maduro y confiable, excelente desempefio de los compo-
nentes centrales internacionales: unidad de traccién de
ruedas, motor de traccién de AC, motor de bomba de ACy
controlador, etc.

Al reducir la altura del centro de gravedad optimizando la
distribucién de la calidad de todo el vehiculo, la capacidad
de carga del mastil en la posicidn de orden superior es
mayor que la de los camiones con el mismo tonelaje.

Seguridad activa

Proteccion de seguridad activa, reduciendo activamente la
velocidad y activando el freno de estacionamiento después
del estacionamiento cuando los componentes criticos
estan fuera de servicio;

El sistema de control de la temperatura de los frenos es
demasiado alta, el vehiculo limita la velocidad y viaja a
velocidad de tortuga;

Limitacidén automatica de velocidad en giros;
Sistema de deteccidn de presencia del conductor;

Tope terminal de elevacién, otros aspectos implementan
proteccion de seguridad activa.

Alta eficiencia y ahorro de energia

El disefio compacto de la carroceria hace que el vehiculo tenga
una gran flexibilidad, moviéndose libremente como uno desee
incluso en un espacio pequefio;

El bajo peso del vehiculo garantiza un bajo consumo de energia;
Sistema hidraulico de tipo ahorro energético con confluencia
de doble bomba;

El sistema de direccién sincrona hidraulica completa

garantiza un control de direccién mas preciso (opcional);

La recuperacién de potencia tiene prioridad, superponiéndose
por partes el frenado electrohidraulico con la regeneracion de
energia (opcional).

La grda horquilla de bateria de litio estd equipada con un
cargador rapido de 80 V/2*200 A.
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Intelectualizacion

El sistema de enfriamiento circulante basado en control
inteligente de temperatura multipunto hace que la temperatu-
ra de cada componente esté en el rango de trabajo éptimo;

El ventilador electrénico con enfriamiento de aceite

hidraulico independiente adopta un control inteligente para
arrancar y detener, logrando el efecto de ahorrar energia'y
reducir el ruido al mismo tiempo.

Comoda

Importe una bomba de engranajes stper silenciosa y una
almohadilla de amortiguacién del motor para garantizar un
bajo nivel de ruido del vehiculo;

Asiento del operador con suspensién total.

Mantenimiento conveniente

Llenado automatico de agua (bateria de plomo-acido);

El cuerpo esta equipado con una interfaz de carga rapida de
vehiculo con enclavamiento independiente, funcién de
diagndstico y control inteligente para garantizar la seguridad
de la carga;

Frenado en mojado sin mantenimiento;

Dentro de los 30 segundos posteriores a la parada del vehiculo,
la inversién del enfriamiento puede eliminar el polvo y no
requiere mantenimiento;

Los dos grupos de baterias estan dispuestos simétricamente
en los lados izquierdo y derecho, y pueden reemplazarse
rapidamente en cualquier momento mediante una pala
lateral;

La altura del almacén de control eléctrico es adecuada para el
mantenimiento.

Tope terminal de elevacién

Exterior y vision

Con un disefio exterior totalmente nuevo, las lineas de la
carroceria son suaves, hermosas y aerodinamicas;

Altura de equilibrio superbaja sin contrapunto, que proporcio-
na al conductor un excelente campo de vision trasera.

A

Cémoda altura de operacién del almacén de
control eléctrico y pasador de traccion
tipo cerradura.

Interfaz de carga rapida
para vehiculos entrelazados

Sistema de gestion de flotas inteligente HELI (opcional)

* Posicionamiento del vehiculo ® Formulario estadistico

* Diagnostico remoto
* Monitoreo remoto
= Recordatorio de mantenimiento

* Gestion de la bateria

L ]

e trabajo tra
baliza girat

Lucesd seras dobles
oria

Gestion de vehiculos
Reconocimiento de identificacion (opcional)
Control de peso (opcional)

Gestidn de colisiones (opcional)

Posicionador de 2
g horquilla integrado Llenado automatico de agua

Gestion de Gestion de
la bateria I @ la conduccion

. Formularios
Gestion de de informes
vehiculos inteligentes




G SERIES 805-10 t

Fabricante y parametros técnicos Ast: Ancho del pasillo de apilado en dngulo recto MASTIL DE VISION ANCHA DE 8,5-10 t :
s, Altura Capacidad de carga L » Angulode
a: Liquidacion Modelo | maxima de (centro de carga 600 mm) (Kg) Altura del mastil, bajado (mm) Peso en servicio (kg) inclinacién
1.01 | Fabricante HELI ) . demastil | lahorquilla del mastil
208 [ Modelo T RO T o b: Longitud de carga (mm) CPD85 | CPD100 CPD85 [CPD100-GA2|CPD100-GB2| CPDB5  |CPD100-GA2/CPD100-GB2 | () a/B
: . - ” A cB2 AL AL GBILi M250 2500 | 8500 _ 10000 | 2450 2600 2700 11910 13090 14060 6/9
1.03 | Ndmero de configuracién - GA2 GA2 | GB2 i I aB2Li M270 2700 8500 10000 2550 2700 2800 11970 13120 14090 6/9
1.04 | Capacidad nominal Qlkg) 8500 10000 10000 8500 10000 10000 M300 3000 8500 10000 2700 2850 2950 12600 13200 14160 &/9
1.05 | Distancia del centro de carga c(mm) 600 600 6008 600 600 6000 : M330 | 3300 | 8500 '_ 10000 | 2850 3000 3100 | 12700 13250 14220 /9
1.06 | Modo de energfa Bateria Bateria de litio M350 3500 8500 | 10000 2950 3100 3200 12840 13290 14260 6/9
1.07 | Modo de conduccién Sentado Sentado M375 3750 | 8500 [ 10000 | 3075 3225 3325 | 12920 13340 14310 6/9
1.08 | Distancia entre ejes L1{mm) 2400 2580 2400 2580 M400 4000 8500 10000 3250 3400 3500 13100 13380 14350 6/9
= - ' - ' ) Ma25 | 4250 | 8500 | 10000 | 3375 3525 | 3625 | 13250 13450 | 14420 6/9
: — R T 32 M450 | 4500 | 8500 | 10000 | 3500 | 3650 | 3750 | 13370 13500 | 14470 6/9
2,01 | Tipo de neumitico Tipo solido Tipo sélido M475 | 4750 8500 10000 3625 3775 3875 13520 13560 14530 6/6
2.02 | NGmero de rueda (delantera/trasera) 4% /2 4% /2 M500 5000 8500 10000 3750 3900 4000 13620 13600 14570 6/6
2.03 | Distancia entre ejes delantera W3/W4(mm) 1636/1524 1636/1524 M550 | 5500 | 8000 | 9500 | 4050 4200 | 4300 | 13950 13900 | 14870 3/6
2.04 | Neumitico (delantero/trasero) 8.25-15/250-15 8.25-15/250-15 | Mé&00 6000 7500 9000 4300 4450 4550 14150 13950 14920 3/6
' ‘ AR R @2 1 Mé650 6500 - 8500 - 4700 4800 - 14000 14970 3/6
S e i " ] - ] A ] - J AL - UUL .
3.01 | Voladizo delantero L2{mm) 660 660 ] M700 7000 8000 5050 5150 14050 15020 3/6
3.02 | Angulo de inclinacién del méstil,delantero/trasero a/B() o] B = Ancho de pasillo de apilado en dngulo recto (palet de 1200 x 1200 mm,
3.03 | Altura con retraccién del mastil H1{mm) 2700 2850 2950 2700 2850 2950 espacio libre de 200 mm)
3.04 | Altura de elevacién libre H3(mm) 180 180 5380 mm CPDlOO)
3.05 | Altura maxima de elevacién H(mm) 3000 3000 6040 mm CPCDlOO) (Otros) e — —
g covowe  oowece  oomon
3.06 | Altura del tejadillo protector H4(mm) 2445 2445 _ CPD100-GA2Li CPD100-GB2Li CPD85-GA2L
3.07 | Espacio libre del protector superior (desde la cara del asiento) H7(mm) 1024 1024 10000
3.08 | Altura maxima en condiciones de trabajo H2(mm) 4226 4360 4510 4226 4360 4510 ~_L otmo00
. — 9000 @ MASTIL DE 2 ETAPAS CON VISION AMPLIAY TOTALMENTE LIBRE
3.00 | Altura central del pasador de traccién H9(mm) 687 677 687 677 o
= - - - TFETE - = ! © idad d i
3.10 | Altura del respaldo (calculada a partir de la superficie de la horquilla) H13(mm) 1012 1012 o 8000 < < . ma'Axlitrl#aade (Ceng%ag‘le Caar aeggggn?]m) Altura del méstil, bajado (mm) Elevacian|libre (mm) Peso en servicio (ke) Iﬁrc-l "Lg%%%
3.11 | Tamafio de la horquilla: grosor X ancho X largo TXW X L4(mm) 85x175x1370 85X 175x 1820 85x175x 1370 85x175x 1820 g 7000 \ \\\ demastil | la h(orqliilla CPDsS(K $CPD10{J EPDRE PO GET del mastil
- p = - & - I mm PD 1 1 °
3.12 | Longitud de la carroceria del camién (con horquillas) L{mm) 4950 5130 5580 4950 5130 5580 E \\ 6500 Nota: El eje vertical representa la capacidad de carga y el eje horizontal e 2500 — e e CPDZ'I;J{?O{"IAZCPDZ'I}?{?{?BZ o0 . (1:1 9?{? @?3205?‘\2 0’?4?3‘?32 ( )6%8
3.13 | Longitud de la carroceria del camion (sin horquillas) L'(mm) i 3580 i 3760 3580 i 3760 s 6000 | I \\\\“‘ 5833 representa el centro de carga, que se calcula desde la superficie frontal de las ZM270 2700 8500 10000 2550 2700 2800 1190 1400 12030 13180 14150 6/9
3.14 Ancho de l?a carroceria del camién W2(mm) 2116/1750 2116/1750 5000 4034 horquillas hasta la gravedad de la carga estandar. La carga estandar significa un ZM300 3000 | 8500 10000 2700 2850 2950 1340 1550 | 12620 13220 14190 6/9
3.15 | Radio de giro r(mm) 130 3320 S S cubo con una longitud de borde de 1200 mm. Cuando el mastil se inclina hacia ZM330 3300 8500 10000 2850 3000 3100 1490 1700 12720 13270 14240 6/9
3.16 | Distancia libre: entre el mastily el suelo HS@”.}} . 130/150 130/150 4000 300 600 900 1200 1500 adelante, se utilizan horquillas no estadndar o se cargan mercancias grandes, la ZM350 3500 | 8500 10000 2950 3100 3200 1590 1800 | 12850 13300 14270 6/9
3.17 | Distancia entre el centro de la base de la rueda y el suelo (con carga) HE&(mm) 170/180 170/180 . - . . , ZM375 3750 8500 10000 3075 3225 3325 1715 1925 12910 13330 14300 6/9
d capacidad de carga se reducira. La capacidad de carga del mastil estandar en
3.18 | Ancho del pasillo de apilado en angulo recto (palet de 1000 x 1200 mm entre horquillas, espacio libre de 200mm) | Ast(mm) 5000 5180 5000 5180 Centro de carga (mm) . . . ZM400 4000 8500 10000 3250 3400 3500 1890 2100 13200 13480 14450 6/9
diferentes centros de carga se puede conocer a partir de este diagrama de carga. ZM425 4250 8500 10000 3375 3525 3625 2015 2225 13310 13500 14470 6/9
3.19 | Ancho del pasillo de apilado en &ngulo recto (palet de 800 x 1200 mm a lo largo de las horquillas, espacio libre de 200 mm) Ast(m m) i 5200 5380 5200 5380 NG 4500 5500 30000 3500 3650 3750 140 2550 13420 13550 14520 9
3.20 | Ajuste lateral de la horquilla (exterior de la horquilla) (min./max.) WE(mm) 420-2060 420-2060 ZM475 2750 8500 10000 3625 3775 3875 2265 2475 13540 13580 14550 6/6
ZM500 5000 8500 10000 3750 3900 4000 2390 2600 13640 13620 14590 6/6
4.0 | Velocidad de desplazamiento: cargado/descargado km/h 14/16 13/15 14/16 13/15 Bateria ZM550 5500 | 8000 9500 4050 4200 4300 2690 2900 | 13850 13800 14770 3/6
4,02 | Velocidad de elevacién: cargado/descargado m/s 0.3(_3{0.37 0.245/0.335 0.30/0.37 0.245/0.335 ZM&00 6000 7500 9000 4300 4450 4550 2940 3150 14070 13870 14840 3/6
4,03 | Velocidad de descenso: cargado/descargado m/s 0.42/0.38 0.42/0.38 , Capacidad de labateria | Capacidad de la bateria de litio
4.04 | Pendiente superable (con carga/sin carga) % 15/25 15/20 15/25 15/20 hiloatls Bateria VRlEERI) de plomo-acido (Ah) (Ah)
4.05 | Fuerza de traccién maxima (cargada) kN 35 4_5 _ 3_5 45 i
4.06 _Tiempo de aceleracién (10 m) con carga/descarga i s _ 6{5 6{5 6{5 i 6,!’5 6;’5 | 6{5 CPD85 standard 80 1120 808
. . optional 80 1240 1084
5.01 | Peso total (con/sin bateria) kg 12600/9600 13200/9800 14160/10840 11660/10560 12900/11800 14160/13060
— standard 80 1240 1084
5.02 | Eje: sin carga, delantero/trasero kg 6370/6230 6795/6415 7020/7140 5725/5935 6495/6415 7120/7040
5.03 | Eje: cargado, delantero/trasero T ke 19330/1770 ~ 21670/1530 2010225 | 18690/1470 21370/1530 22010/2150 CPD100 e 80 1400 / MASTIL DE 3 ETAPAS °N VISION AMPLIAY TOTALMENTE LIBRE
= Eldisefio compacto de la carroceriay la distancia entre ejes mas pequefia P 80 1550 / Modelo mfxl;[#];ade (ce(ri?r%acﬂedcaadr C|ae g(?(l)’gr%m) Altura del mastil, bajado (mm) Elevacion libre (mm) Peso en servicio (kg) iﬁg ,#al,%%%
6.01 | Voltaje/capacidad de la bateria (capacidad de descarga en 5 horas) Wb Soil e S0/ S0/ X0 Boypans permiten que el vehiculo rocie libremente en un espacio estrecho mientras demistil | lahorquilla (Kg del méstil
8.02 | Peso dela bateria - ke 15002 ] 1600%2 ] 550%2 | 550%2 mantiene la potencia y la velocidad capaces de lograr una alta productividad. S ;’;‘g‘g CTPS?J?JS C:{?{;‘gﬂ 52'235 CSSD;SO 222%5 | CF1’|1351{§JU (13:5033 Cpagﬂfiéiﬂ!cplﬂﬂgfm (1% B
7.01 | Potencia del motor de accionamiento (s2-60 min) KW AC17.1x%2 1 ACIT.1X2 = |ongitud dela carroceriadel camién ®  Radio de giro Z5M400 | 4000 7500 9000 2575 2700 1215 1280 13770 14050 15020 6/9
o5 Trotoncis del motor de slovmciom G150 W s 2652 sin horquillas) 3320 mm (CP100) ZSM435 | 4350 | 7500 | 9000 2700 2820 1340 1400 13940 | 14130 14800 619
- - - 3760 mm (CP100) 3900 mm (CPCD100)(Otros) TECNOLOGIAS DE EN ERG 1A RENOVABLE Z5M450 | 4500 7500 9000 2775 2870 1415 1475 14040 14170 15140 6/6
7.03 | Potencia del motor de frenado (s3-15%) kw ACS ACS5 4210 mm (CPCD100) (Otros) ZSM480 4800 7500 9000 2850 2970 1490 1550 14200 14240 15210 616
7.04 | Modo de control del motor de accionamiento MOSFET/AC MOSFET/AC . X ., ., ; Z5SM500 | 5000 7500 9000 2950 3035 1590 1615 14310 14290 15260 6/6
705 | Modo de control del motor de elevacion MOSFET/AC MOSFET/AC Con el uso del excelente sistema de direccién con deteccidn de carga y tecnologias de ZSM540 | 5400 7000 8500 3075 3225 1775 | 1805 | 14470 14420 | 15390 36
7.06 | Modo de control del motor de frenado MOSFET/AC MOSFET/AC energia renovable que controlan AC, la carretilla elevadora ahorra més energia y las horas ZSMé00 | 6000 6500 8000 3375 3425 2015 2005 14760 14560 15530 3/6
T ; ; ; . , . Z5M650 | 6500 6000 7500 3600 3590 2240 2170 14880 14680 15650 3/6
de trabajo de la bateria se extienden en un 15%.
8.01 | Freno de servicio Freno hidraulico himedo Freno hidraulico himedo (1) e | i 5300 7090 3750 3855 2990 1 2435 | 13050 14850 | 15620 3/
- - T e —_ — 1 5 / Z5M800 | 8000 4500 6000 4135 4240 2640 2685 15260 15060 16030 3/6
8.02 | Freno de estacionamiento Interruptor hidraulico, eléctrico Interruptor hidraulico, eléctrico o
8.03 | Presion de trabajo del sistema hidraulico MPa 20 20
8.04 | Tipo de control de accionamiento ZAP| ZAPI

Nota 1: Este modelo esta reforzado y la diferencia entre GA2 y GB2 es que tiene una capacidad de 9 t en el centro de carga de 900. Consulte la curva de carga para obtener mas detalles.



