mﬂ:%'_l HELI G3 Serie 4'5 t

Tecnologia del cargador Instrumento confiable de disefio especial FORKLIFT CHILE -

> Alta Eficiencia
Eficiencia de carga superior al 95%, que cumple
los requisitos de ahorro de energia y reduccion
de emisiones
> Rapidez
100% de carga realizada en 2 horas de rapidez.
> Compatibilidad
Compatibilidad de 48 v / 80 v, que satisface la
demanda de diferentes niveles de tension
> Seguridad
Proteccién contra conexiones indebidas
incorporada que ofrece una funcion de
autoaislamiento en caso de fallas;
Alarma de autocomprobacion de fallas perfecta
que facilita el mantenimiento de los usuarios.

Arriba

Abajo

S 4_ 5 t Combinacion perfecta de disefio
Derecho estético y funcional

Ingresar

Grua horquilla de contrapeso con Nueva generacion con caracteristicas de inteligencia,
bateria de litio de la serie G3 seguridad, alta eficiencia, ahorro energético y respeto al

: — medio ambiente
Indicador de |a bateria Indicadar del cinturgn de seguridad

Libre de Mantenimiento i | Arriba

escape

Indicador de fallas Indicador del freno de mano
1 v, N Derecho
* Sin necesidad de afiadir fluidos y proteger contra polvos BN fdverenga e ) ! . I
Y == Abaio mperatura del controdador Indicador del asiento
* Libre de mantenimiento rutinario . 4 == " Alta conflabllldad
* Libre de mantenimiento manual | { i Aras (ZAFI]) - -
[ -] + Alto Nivel de Proteccion IP del Montacargas.
B Ingresar
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------- ' T = La grua horquilla adopta el eje integrado libre de mantenimiento
. Baia velocidad [ ; de mano que esta maduro y ha sido probado por el mercado.
Lardga Vida Util ) N s ) El medidor especial confiable muestra completamente las condiciones de . S . ) ; i
g Indicador del newtra ' del asiento trabajo del montacargas, la deteccion de fallas y otra informacion importante, El freno_ m_)o disco humedo, refrigerado por aceite, no necesita
« Mas del 75% de capacidad reservada ; A iy b e e lo que permite al operador captar directa y facilmente el estado de la grnia mantenimiento. . o -
N horquilla. * Los motores de CA libres de mantenimiento se utilizan
= Tras 4000 turnos de operacion [lNMOTlON] ] )
SETY = s % : i para los motores de accionamiento y de bombeo.
* Vida 0til mas larga que la de bateria de plomo-acido en mismas condiciones de
— * Se utiliza un controlador de fama mundial.
Bateria de litio, cargador U inst to inteligent d it | estado de |
* 5 afios o diez mil horas de garantia de calidad para el conjunto de baterias de litio ot n'gran Ins_' rumento inte |g?n © puede mont oréar ¢lesladade =
B et T Bl 0 i ENEROG HEDING (niicleo de bateria de LISHEN) EIKTO gria horquilla en general, siendo seguro y confiable.
Tension/Capacidad 80V/542Ah | 80V/606Ah 80V/T50Ah 80V/544Ah 80V/606Ah 80V/540Ah 80V/T00Ah
CPD40 @ O @) O 0] O O
CPD45/CPD50 — @ O = @] = O Alta Seguridad
ici i Ati Precalentamiento del PAQUETE d
Alta Eficiencia y Ahorro Energetlco b:taé:r?aesndaen?ilt?g : b:ia temperaturae o ® b * La estructura sin cola reduce el centro de gravedad y mejora la
+ |a carga de 2-3 horas cubre la demanda de trabajo de 6-8 horas. Cargador D80V200ALI-123, DB0V200ALI-423, DB0V-400A-Li-124 (doble cargador) estabilfdad — ) ) ) o
+ Alta densidad de energia, tasa de autodescarga inferior al 1% mensual. ) * Elportico de seguridad soldado de alta resistencia y de tipo integrado
= ¢ i Notas: @ Crepeional. - na mejora la seguridad.
+ Tasa de conversion de energia del 95%, excelente rendimiento de carga y
* |Laforma de cambiar la bateria de extraccion lateral es de configuracion
descarga. ] S ] )
* Flexible para cargar, facil de operar, sin impacto en la vida de la bateria. Configuracién estandar Dispositivo opcional estandar y mejora la eficiencia del cambio de bateria.
. . . . * La bateria en posicion central reduce el centro de gravedad y mejora la
+ Sin necesidad de cambiar la bateria, ahorrando costos. P ¢ g -
Mastil estandar Mastil con ofra altura de elevacion estabilidad
Horquilla estandar Mastil de elevacion de plena libertad g d ) N or del 6 . : bilidad | i del
Carro portahorguillas estandar de clase lll Desplazador lateral (enganche) ;- purto de; raiacan:supenar del e iaseroimejona i eslatilidad |t do
Valvula de dos camretes Otros accesorios montacargas.
Bateria de litio Horquilla con otra longitud * La desaceleracion automatica al girar mejora la seguridad de funcionamiento.
gﬁﬁntoéotalmen_;e L;uspendldo g:ﬂm"w Brmaca * |La amortiguacion de elevacion del mastil mejora la seguridad de
. - B ‘drtico de segurida ina ; :
MEJ ora de' co nfO rt hom br e-ma q uina Neumaticos macizos Espejo retrovisor izquierdo y derecho funcionamiento.
; s - . ; Pivote de traccién Luz de frabajo trasera
* |La amortiguacion de elevacion y descenso del mastil hace que las maniobras sean Luz de sefializacién LED, Luz de advertencia LED (intermitente) Extintor - ©
seguras y comodas. Puerto USB Luz de advertencia rotativa, zumbador ; :m 3 E} m
g « La gria horquilla tiene un pedal de menor altura y un espacio de entrada y salida Dispositivo de desaceleracion automatica de la direccion Luz de advertencia azul d @ L
Adecuado para trabajar en Instrumento con pantalla a color (INMOTION) Bateria de litio de 80V/810Ah, 80V/900Ah !
entornos de alta y baja mnayor. Pantalla GRAFICA (ZAPI) Sistema inteligente de gestion de flotas HELI 1
* [l asiento suspendido y el mastil de vision amplia mejoran la experiencia de Rueda Neumatica J
tem pe ra tu ra conduccion. s @ ! @
* La bateria de litio es mejor que la bateria de plomo cuando + La disposicion optima de la bateria y el disefio del contrapeso mejoran la vision trasera. H i =t o [ o
_ m g R e o ey omepcaoTey _ HELIFORKLIFT CHILE SPA > o T
se trabaja entre -25°C y 55°C. * La disposicion inferior del cilindro de inclinacion mejora el espacio para las piemas. - . .
Américo Vespucio 1445 Calle 9 Condominio 425, . . Al girar, automaticamente reduce la velocidad.
......................................................................................................................................................................................................................... . Quilicura Agpla ” Galpén 27[ WWW.heIIforkllft .Cl
Tel: +56 9 9320 9186 Antofagasta
Santiago Tel: +56 9 9320 9186

Antofagasta www.heliforklift.cl



G3 Serie 4'5 t

Datos del Fabricante y Caracter MASTIL DE VISION AMPLIA
Caracteristicas Capacidad de carga (centro de carga de Altura total del Peso en "'::ﬁ:;::gﬁ
z H00mm) (kg) mastil (mm) servicio (kg) i
1.01 Fabricante del mastil
HELLIN Modelo de Muare . Elevacion =
182 | Waacke CRD40 GRDAH GPRS0 i mg}?:laacmm) CPD40 CPD45 CPD50 Mastil i o g CPD40 CPD45 CPD50 Delanterof
1.03 | Namero de configuracion GB2Li/GB3Li GB2Li/GB3Li GB2Li/GB3Li e Ast: Anctiote peilo de a: Distancia, 200mm bajado (mm) | Sapaide) () e
i idad inal i i :
1.04 C_apacl_ nomina Q kg 4000 4500 5000 I apilamiento en angulo recto 250 2500 2000 4500 5000 1980 3733 150 6615 6780 7155 38
1.05 Distancia del centro de carga C mm 500 500 500 !
— — — — El M300 3000 4000 4500 5000 2230 4233 150 6670 6835 7210 8-8°
: sk Bateria de litio Bateria de litio Bateria de litio M330 3300 4000 4500 5000 2380 4533 150 6700 6865 7240 8-8°
1.07 Modo de accionamiento Asentado Asentado Asentado
108 P 1 T 1960 1960 1960 o - - M350 3500 4000 4500 5000 2480 4733 150 6720 6885 7260 8-8°
. — = | I aD M370 3700 4000 4450 4900 2580 4933 150 6745 6910 7285 8-8°
= Neumatico : : : =N E — o g M400 4000 4000 4350 | 4750 2780 5233 150 6785 6950 7325 88
B | e deneniaficds R bt Rueda Maciza Rueda Maciza q > : sgs m o M425 4250 4000 | 4250 | 4650 2905 5483 150 6810 6975 7350 8-8°
202 | Wi e diedh [l ) 2/2 2/2 2/2 (i) ] M450 4500 4000 | 4150 | 4500 3030 5733 150 6840 7005 7380 88
2.03 | Distancia entre cjes defanteros W3 mm 1120 1120 1189 d ® q ¢ f A MaT5 4750 3900 | 4100 | 4400 3155 5983 150 6865 7030 7405 88"
L0 | Ebwichi it fes i w4 mm 1070 1070 1070 = 2 W M500 5000 3800 | 4000 | 4300 3280 6233 150 6895 7060 7435 8-8°
2,05 | Meaihion (icianh o) 250-15 250-15 28X12.5-15 12 L a/2 b 12 Y M550 5500 3650 3800 4150 3580 6733 150 6955 7120 7495 65
Tamario La elevacion libre sin respaldo aumenta en 271 mm.
3.01 | Voladizo delantero L2 mm 560 560 560
3.02 Angulo de inclinacion del mastil (delantero/trasero) a/B ° 8/8 8/8 8/8
3.03 Altura con mastil retraido H1 mm 2240 2240 2230 MASTIL DUPLEX DE VISION AMPLIA Y PLENA LIBERTAD
3.04 | Altura de elevacion libre H3 mm 150 150 150 P
3.05 Altura de elevacion maxima H mm 3000 3000 3000 -_— —_— BRSBTS GRS R ETINL HEDE inclinacion
- i i | i 500mm) (kg) mastil (mm) e servicio (kg) e
3.06 D R N COhaEeHEs OE b a0 H2 mm 4235 4235 4225 CPD40-GB2/GB3Li CPD45-GB2/GB3Li CPD50-GB2/GB3Li oo Anste E:,ﬁi’gs del mastil
P = S elevacion Horquilla
AR = L s = I | b | oo | oo | oo | e | eSS | SR | oo | oo | o | v
3.08 | Tamario de horquillas: espesor x ancho x longitud TXWxL4 mm 50X 150X 1070 50X 150X 1070 50X 150X 1070 6000 bajado (mm) | respaido) (mm) trasero
3.09 Carro portahorquillas, 1ISO 2328, claseftipo A, B 3A 3A 3A -g°
- = - = - 5000 Nota: El eje vertical representa la capacidad de carga mientras que el ZM2%0 2500 .l 5% 5000 i Sl 4 B0 Wi L £8
3.10 | Longitud del cuerpo de la grua horquilla (horquillas excluidas) L, mm 2920 2920 2920 - eje horizontal representa el centro de carga que se calcula desde el ZM261 9610 4000 4500 5000 2035 3792 832 6720 6885 7260 a8
3.11 | Ancho del cuerpo de la grtia horquilla W1 mm 1350 1350 1500 S 4000 ~ frente de las horquillas hasta el centro de gravedad de la carga ZM300 3000 4000 4500 5000 2230 4233 1027 6770 6935 7310 8-8°
3.12 | Radiode giro r mm 2580 2580 2580 = I~ i o estandar. La carga estandar es un ctbico con 1000mm de longitud de ZM330 3300 4000 4500 5000 2380 4533 1177 6803 6968 7343 8-8°
3.13 Distancia entre el mastil y el suelo H5 mm 140 140 130 < 3000 \“‘—-. ‘: borde. Si el mastil se inclina hacia adelante, el uso de horqu_iilas no ZM350 3500 4000 4500 4900 2480 4733 1277 6833 6998 7373 8-8°
3.14 | Distancia entre el centro de la distancia entre ejes y el suelo (cargado) H6 mm 145 145 135 5] ™ eskindar pare sagar TRERCANC RS Qrandos Toduel [ capReidad do ZM370 3700 4000 4400 4800 2580 4933 1377 6865 7030 7405 8-8°
- — - - - < carga. La capacidad de carga del mastil estandar en diferentes
3.15 Ancho de pasillo de apilamiento en angulo recto (paletas de 1000 x1000mm, distancia de 200mm) Ast mm 4340 4340 4340 & 2000 centros de carga se puede conocer a partir de esta tabla de carga ZM400 4000 4000 4300 4650 2780 5233 1577 6915 7080 7455 8-8°
3.16 Ancho de pasillo de apilamiento en angulo recto (paletas de 1200 x1200mm, distancia de 200mm) Ast mm 4540 4540 4540 = - ZM425 4250 4000 4200 4550 2905 5483 1702 6945 7110 T485 8-8°
Rendimiento 1000 ZM450 4500 3950 4100 4450 3030 5733 1827 6983 7148 7523 88"
4.01 | Velocidad de desplazamiento (cargado/descargado) km/h 13/14 13/14 13/14 0 ZM4T5 4750 3850 4050 4350 3155 5983 1952 7015 7180 7555 8-8°
4.02 Velocidad de elevacion (cargado/descargado) m n"IfS 310;450 280f450 260,!'450 CENTRO DE CARGA (mm) 500 200 1100 ZM500 5000 3750 3950 4250 3280 6233 2077 7050 7215 7550 8-8°
4,03 | Velocidad de bajada (cargado/descargado) mm/s 500/450 500/450 500/450 ZM550 5500 3600 3750 4100 3580 6733 2377 7115 7280 7655 6-5°
4.04 Gradeabilidad (cargado/descargado) % 16;‘27 ]_5}'26 14}'25 ZM600 6000 3350 3400 3800 3830 7233 2627 7170 7335 7710 6-5°
4.05 Esfuerzo maximo de traccion (cargado) N 21000 21000 21000 La elevacion libre sin respaldo aumenta en 271 mm.
4.06 | Tiempo de aceleracion (10 m) (cargado/descargado) s 6.58/6.25 6.70/6.19 6.82/6.14
Peso
5.01 | Peso total (con/sin bateria) kg 6670/6085 6835/6150 7210/6525 MASTIL TRIPLEX DE VISION AMPLIA Y PLENA LIBERTAD
5.02 | Carga por eje (descargado, delanteroftrasero) kg 3195/3505 3215/3620 3345/3865 Sistema inteligente de gestion de flotas HELI (Opcional) Gestion de la | Gestion del - Anauio de
503 Car = K bateria P P I R g Capacidad de carga (centro de carga de Altl.l_ra _total del Ps%sp en iy
] ga por eje (cargado, delanteroftrasero) g 9415/1310 10200/1135 11210/1035 p 500mm) (kg) mastil (mm) s servicio (kg) Ak
Bateria Modelo de :’éﬁ;gﬁ — Iih?';a(f:'g:
6.01 | Tension/capacidad de la bateria V/Ah 80/542 80/606 80/606 ® Posicionamiento de la gria horquilla IS maxima (mm) | CPD40 CPD45 CPD50 . _ah:éSﬁl elevada (con | "°5Paldo) CPD40 CPD45 CPD50 Delanterof
6.02 Peso de la bateria kg 585 685 685 e Diagnostico remoto fado (mm) | respaldo) (mm) s
Motor y controlador e Moniloreo remoto Gestion de la Formulario de ZSM360 3600 4000 4350 4900 1930 4833 727 6915 7080 7455 8-8°
i { i i ki grua horquilla informes inteligentes 5 e
7.01 Potencia del motor de accionamiento (S2-60min) W 20 20 20 K Sy P Z5M400 4000 3950 4200 4750 2070 5233 867 6965 7130 7505 8-8
7.02 | Potencia del motor de elevacion (S3-15%) kW 26.5 26.5 26.5 ¢ mecordatorio de mantenimiento 7SM435 4350 3850 4050 4450 2180 5583 977 6995 7160 7535 8.8
7.03 | Potencia del motor de direccion (S3-15%) kw 25 25 25 e Gestion de la bateria 7SM450 4500 3800 4000 4400 2230 5733 1027 7015 7180 7555 8-8°
7.04 Modo de control del motor de accionamiento MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC e Formulario estadistico ZSM470 4700 3700 3950 4300 2345 6033 1142 7040 7205 7580 8-8°
7.05 | Modo de control del motor de elevacion MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC e Gestion de la gria horquilla ZSM500 5000 3600 3850 4200 2480 6233 1277 7085 7250 7625 88
7.06 | Modo de control del motor de direccion MOSFET/AC MOSFET/AC MOSFET/AC & HEoadk I e s seRh TouaEnah ZSM550 5500 3450 3700 4050 2615 6633 1412 7215 7380 7755 6-5°
Otros — ] ; ZSM600 6000 3250 3350 3650 2850 7233 1647 7305 7470 7845 6-5°
8.01 Freno de servicioffreno de estacionamiento Hidraulico/mecanico Hidraulico/mecanico Hidraulico/mecanico o oS _(')n © pe_S(_) (apcaons _) Z5M650 6500 2650 2750 3150 3015 7733 1812 7365 7530 7905 6-5°
8.02 | Presion de trabajo del sistema hidraufico Vpa 20 20 215 e Gestion de colisiones (opcional) ZSM700 7000 2150 2250 2650 3215 8233 2012 7435 7600 7975 6-5°
8.03 | Tipo de control de accionamiento ZAPI/INMOTION ZAPI/INMOTION ZAPI/INMOTION o i Kbem o el mmanican S e




